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Serie SIBUC V2

rierung mittels USB-Schnittstelle

alerweise ist eine weitergehende Parametrierung nicht notwendig.
inabstimmung oder Diagnose kann mittels eines USB-Kabels (siehe Zubehor)
iner beliebigen Terminal-Software vorgenommen werden (115200 Baud, 8N1).
her ist jedoch die Verwendung des Programmes HTERM (im Internet frei ver-
r). Dieses Programm erlaubt es, mogliche Befehle als Datei zu importieren und
ausklick zu aktivieren. Diese Datei ist bei Sitron zu beziehen bzw. liegt dem
abel bei.

o1 HTerm 0.2.1beta - [hterm.cfg] - o x
File Options View Help

| comnect | port [com7 V][R Baud [38900 ~] bams | swp L | parity [None ~|  []CTS Flow contral
:Rx 0 ‘ bt o ‘ CauntEl% 0 ‘ Newine at | CRHF ~ d g:an'“‘
¢ [ Coorrecened | |7 (st e Cpee Clan 7 | sovecutput | = || Cemror [ 0]2 ¢ "=y 0|5 |¢ Aavtosrol [shom eros |7 iz [ o0 |22 0 0 O 3 °F
Sequence Overview x Received Data

1 2 3 4 s & 7 8 910111213 14 1516 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37

Selection ()

Tnput control x
Input options

i ‘ [ésci FHex [pec [lain | Sendon enter [None | | Send fie oR | |rTs
Type HEX [ ] Asend

Transmitted data x

1 2 3 4 5 & 7/ 8 91011121314 1516 17 1815 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 3435 36 37

History -/0/10 Not cennected

der Befehlsdatei: (Rechtsklick im Fenster (Sequence overview)

& HTerm 0.8.1beta - [hterm.cfq]

File Options View Help

| comect | port [comM? ] El Baud [ 36400 | peta s | stop [t | Parity [None v [JCTS Flow control
£ Rx | o] [Reset | | 7] u\| count [ 03] 0 | Newiine at | CRHLF v O ;E;::"“
¢ [ Gearreceved || Classi Eex Cloec Clon | saveouout ||+ |F Ocearat [ 0]12][; "tirmsrs¥ [ o] Elautosaol Dlsnowerrs £ hotioss=rme [ o] 2 i T o0 & °F
Sequence Overview %1 [ Recened Data |

12 3 &/ s/ & 7/ 8/ 9/1011 121314151617 18 19 20 21 22 23 2425 26 27 28 29 /30 /31 '32 33 3435 3637

Selection ()

Input control x
Input options

Clear transmitted | [Jasai [AHex [Cloec [l | send onenber | send file DTR | RTS
Type |HEX v | [ Asend

Transmitted data X

1 2 3 4 5 6 7 8 91011 12 13 1415 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37

History -/0/10 Not connected

l6adFile anklicken...
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https://www.der-hammer.info/pages/terminal.html
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Auswahl der Befehlsdatei...z.B. SIBUCxxxxx.hts

it Open sequence file
« A » Dieser PC » PDF-Dateien (P:) » Software- EDV » SIBUC v ]

Organisieren * Meuer Ordner

~
7 Schnellzugriff

[ Desktop b4
& Downloads  #
SkyDirive -
Creative Clou

D SIBUC_mit SET-Befehle HTS 19.12.2022 13:33 HT5-Datei

Dokumente
Libraries *
=] Bilder -

g Dropbox
@ ENVEA-SWR Eng
& Fotos
h Kamera-Upload:
@ Prisentationen

| Sitron Hauotkat: ¥

Mame Anderungsdatum Typ Grafke

2 SIBUC durchsuchen

4KB

Bz M @

Dateiname: | hterm.hts v

| Sequence files

e |

Offnen

| ‘ Abbrechen |

Befehlsubersicht

o HTerm 0.8.1beta - [hterm.cfg]

File Options View Help

| comect | port|com7 "HE' Baud | 38400 ~| Data[s v| swp|1 | Parity [vore | (]S Flow contral

e o

 com o] s

i ]

Autosaroll []Show errars

i | saveoutput FH [Cclear at El%| NE:,Z',;:;:"E%

i Newline after ... ms
¢ receive pause (0=off)

,—‘mng‘;m DSR RI DCD
e e @

Clear received ‘ Casdi FHex [Joec [Bin
i x

‘Sequence Overview

Recetved vata |

SBUC mit SET-Befehie:

ANALOG2
POTI_BETT_HVST
POTI_CONT_HYST
GW_BETT_UP
GW_BETT_DOWN
SET_GW_BETT_UP
SET_GW_BETT_DOWN
GW_CONT_UP
GW_CONT_DOWN
SET_GW_CONT_UP
SET_GW_CONT_DOWN
SENSORENDWERT
SYNC

DIP

VERSION

AMALOGT 1 2 3 4 5 & 7 8 910 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37

GET_SYNC Selection {-)

SET_ENABLE_SYNC =0

SET_EMABLE_SYMC =1 Input control
TEST Input options

||:|Ascii PHex [(Ipec [JBin | Sendonenter

Send file DTR

RTS

Type HEX v | |

ASend

Transmitted data

1'2 3 4 5 & 7 8 9101112131415 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37

History -/0/10 Not connected
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ngsaufbau

@t HTerm 0.8.1beta - [hterm.cfg]

File Options View Help

[Comect | ort | cOMa “J[R] aud[115200 | Daw(s v swalt | Panity None | []CTSFlow control

ol e | 8 [ e 05 [0 [

e g

{ | arrecened ||} Clsa Zvex Cloec Clan ! | ssveaupur | - [f Dckarat [ 0212 "= o2

i Flautoscroll [Jshow errors |}

O

‘Sequence Cverview || Receved Data |

SIBUC_mit SET-Befehle

ANALOGZ
POTL_BETT_HYST
POTL_CONT_HVST
GW_BETT_UP
GW_BETT_DOWN
SET_GW_BETT_UP
SET_GW_BETT_DOWN
GW_CONT_UP
GW_CONT_DOWN
SET_GW_CONT_UP
SET_GW_CONT.DOWN

ANALOGT 1 23 a2 5 6 7 8 9101112 131415 16 '17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 3031 32 33 34 35 36 37

SENSORENDWERT
SYNC
DIP
VERSION
GETSYNC :
SET_ENABLE_SYNC = 0 Z==ETE
SET_ENABLE_SYNC = 1 Tnput control =
TEST Input eptions
‘ [Jasci Hex [Jpec [Bin Sendunemm ‘ Send file DTR RTS
e WX v [ ] ASend
Transmitted data x

1 2 3 4 5 6 7 8 910111213 1415 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37

History -/0/10 Not connected

rt muss entsprechend ausgewahlt werden (Button R ggfs. klicken):
115200, Data 8, Stop 1, Parity None muss eingestellt sein, dann Connect-
n klicken. Unten rechts muss die erfolgreiche Verbindung angezeigt werden.

Connect to COM13 (b:115200 d:8 1 p:Mone)

: Damit die Parameter nicht jedesmal neu eingegeben werden
sen, Autosave aktivieren !

oo HTerm 0.8.1beta - [hterm.cfg]

File Options  View Help
Load Config...

Save config

Save config as...

~  Autosave config on exit

Quit

11 =T
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Befehlsiibersicht

Abfrage-Befehle(HTERM) Texteingabe fur Befehl(Terminal-Prog )
LANALOGT" ANALOG1 <CR><LF>
LANALOG2“ ANALOG2 <CR><LF>

Abfrage der aktuellen Entfernung zum Objekt

Mogliche Antwort:  ANALOGx=3160 mm Gemessender Wert = 3160 m
ANALOGx=ERR Sensor nicht angeschlossen,

LPOTI_BETT_HYST* POTI_BETT_HYST <CR><LF>

LPOTI_CONT_HYST* POTI_CONT_HYST <CR><LF>

Abfrage der aktuellen Poti-Einstellung BETT-Hysterese, CONTAINER-Hysterese

Mogliche Antwort:  POTI_BETT_HYST=051mm
POTI_CONT_HYST=052mm

LOW_BETT_UP® GW_BETT_UP <CR><LF>
L,GW_BETT_DOWN* GW_BETT_DN <CR><LF>

Abfrage der gespeicherten Abstandswerte fur ,Bett erkannt®

Mogliche Antwort:  GW_BETT_UP=01244mm
GW_BETT_DN=01226mm

LGW_CONT_UP* GW_CONT_UP <CR><LF>
,GW_CONT_DOWN" GW_CONT_DN <CR><LF>

Abfrage der gespeicherten Abstandswerte fur ,Container erkannt®

Mogliche Antwort:  GW_BETT_UP=01244mm
GW_BETT_DN=01226mm

WERSION® VERSION <CR><LF>
Abfrage der implementierten Firmware-Version

Mogliche Antwort:  VERSION=Vx.xx
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libersicht
e-Befehle(HTERM) Texteingabe fur Befehl(Terminal-Programm)
SENSORENDWERT* SENSORENDWERT<CR><LF>

e der Sensormaximalreichweite (DIP-Schalter 7 oder Uber SET-Befehl einstell-

he Antwort:  SENSORENDWERT=03000 mm  DIP-SCHALTER 7 OFF
SENSORENDWERT=06000 mm  DIP-SCHALTER 7 ON
SENSORENDWERT=02500 mm  Individueller Wert, mit
folgende Befehl moglich:

SENSORENDWERT® SENSORENDWERT=2500<CR><LF>

als Sensorendwert O verwendet wird, gilt die DIP-Schaltereinstellung!

SYNC <CR><LF>
e, ob Synchronisation der Sensoren OK ist. (Bei SU60/SU70 nicht notwendig!)
he Antwort: SYNC=NOK Synchronisation nicht ok, LED's 4 und 6

blinken abwechselnd
SYNC=OK  Synchronisation ok

ENABLE_SYNC* ENABLE_SYNC <CR><LF>
e, ob Synchronisationstberwachung aktiv ist

he Antwort:  ENABLE_SYNC-=0  Uberwachung deaktiviert
ENABLE_SYNC=1  Uberwachung aktiviert

zum Deaktivieren:

ENABLE_SYNC=0" ENABLE_SYNC=0 <CR><LF>

zum Aktivieren:

ENABLE_SYNC=1" ENABLE_SYNC=1<CR><LF>
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Abfrage-Befehle(HTERM) Texteingabe fur Befehl(Terminal-Pro

.GET_SENSORUBERWACHUNG* SENSOR_MON<CR><LF>

Abfrage, ob die Sensortuberwachung aktiv ist. Sensoruberwachung pruft den

zwischen 0.4 mA bzw. O-2 V (Abhangig von Schalter S1, S2 und Sensortyp)

Wird nicht benotigt bei SU60/SU70-Sensoren!

Mégliche Antwort:  SENSOR_MON=0  Uberwachung deaktiviert
SESNOR_MON-=1 Uberwachung aktiviert

Befehl zum Deaktivieren:

,SET_SENSORUBERWACHUNG=0* SENSOR_MON-=0 <CR><LF>

Befehl zum Aktivieren:

,SET_SENSORUBERWACHUNG-=1* SENSOR_MON-=1<CR><LF>
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